
Background: 

WG4 of SC186 is merging RFG applications with ASA MASPS application. In general, the application 
Operational Service and Environment Descriptions (OSEDs) are consistent across the three applications 
of the MASPS (EVAcq, EVApp and ASSA/FAROA map to AIRB, VSA and SURF, respectively). These 
harmonized application names are: Basic Airborne, VSA and Surface, also respectively. 

In the harmonization effort to merge Enhanced Visual Acquisition application (EVAcq in DO‐289 and DO‐
317) and the RFG ATSA‐AIRB application (AIRB in DO319/ED164), a gap in operational environments has 
been identified. The tables below illustrate the ownship/traffic operational states that are included in 
each application per the application OSEDs. They show that the AIRB application is a subset of the EVAcq 
application. 

Enhance Visual Acquisition Aircraft States 

Traffic    
Airborne  On Surface 

Airborne  EVAcq  EVAcq Ownship 
On Surface  EVAcq  EVAcq 

 

ATSA‐AIRB Aircraft States 

Traffic    
Airborne  On Surface 

Airborne  AIRB  n/a Ownship 
On Surface  n/a  n/a 

 

Issue: 

In wg4, a proposal has been made to “merge” the two applications by using DO319 (ATSA‐AIRB) as a 
replacement for EVAcq, as defined in DO289. (see attached WP106‐06)  

The impact of this would be that the basic CDTI application would not permit a flightcrew on the surface 
to use the application, nor would an airborne flightcrew be able to use the CDTI to surveille any traffic 
that is on the surface.  

DO289 and DO317 both use EVAcq as the foundation application for the use of CDTI. To use AIRB as a 
replacement for EVAcq would change the foundation of ASA leaving an operational gap in this, most 
basic, background application.  

 

 

 


